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SST-03.00 ROBOTY REFULACYJNE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania szczeg6lowe dotyce
wykonania i odbioru robét bagrowniczych i refulatygh.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokunpemetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji prac wymienionych w punkcie 1.1.
Odstpstwa od wymagapodanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych
robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnigjewnd¢, ze podstawowe wymaganiada spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania wyni@jch z déwiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki biatoej.

1.3 Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t refulacyjnych na obiekpielegaj
na:
* wydobycie urobku z miejsca splycenia jezioragiywo przy pomocy koparki na pontonie lub refulera
« zaladunek na szalagtub barlk,
* transport wodny urobku do miejsca wbudowania natgalrefulacyjnym,

e wydobycie urobku z barki (lub wysypanie urobku zalamdy), zasyp przegienia wraz z
rozplantowaniem urobku.

14 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi przepisami i z defiraopi podanymi
w ST-00.00 ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za wykonaniemaganego zakresu prac, dokladne oczyszczenie terenu
Prowadzenie rob6t na szlaku wymaga $etavego oznakowania (w dziei w nocy) miejsca prowadzenia robét i
potozenia zanurzonych egci osprztu (liny, kotwice, itp.) oraz przestrzegania Praéwi zeglugowych na
Srédladowych Drogach Wodnych przy ruchu sgitzptywajcego isrodkéw transportowych.

Ogolne wymagania dotygze wykonania robot podano w Specyfikacji Techni¢gzi®l 00.00.
~Wymagania Ogolne”.

1.6. Przekazanie terenu wykonywania rob6t

Teren wykonywania robét stanowi:

a) odcinek jeziora olty robotami pogibiarskimi;

1.7. Stosowanie gido przepiséw obowazujacego prawa

a) Ustawa z 7.07.1994r - Prawo budowlane Dz. U. 201248 poz. 1623 wraz z pliejszymi zmianami;

b) Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002r w spiadziennika budowy, monta i rozbiérki,

tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawiego dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U. Nr 108 poz. 953 z 2002r.)

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygee materialtdow podano w Specyfikacji Technicznej@®T100.,Wymagania Ogdlne” pkt
2.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.,Wygawia Ogdlne” pkt 3.
Do wykonania zadania nalg stosowa sprzt mechaniczny ptywapy lub ustawiony na spezie

ptywajacym oraz odpowiedni spgkz przetadunkowy. Proponowany sgirzlo wykonania robét pogbiarskich i

zasypowych:

a) koparki na pontonie,

b) pogkbiarka chwytakowa,
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c) refuler,

d) holownik,

e) barki,

f) szalandy,

Q) 16dz robocza (tratwa) 5t,
h) ponton.

Inwestor dopuszcza wybranie gruntu dowgolmetod),, zalezng od posiadanego przez Wykonawsprztu
plywajacego.

W przypadku @ycia sprztu innego nt w Specyfikacji Technicznej, Wykonawca peouzy¢ tylko sprztu
zaakceptowanego przezzimiera. Do uzyskania akceptacji sgitz Wykonawca powinien przedstawi dane
techniczne, a w przypadkach jakichkolwiektpliwosci przeprowadzi demonstracje pracy, na wkasny koszt.

W rejon prac naley dostarczy holownik, koparki na pontonie, refuler, keypponton, t6d robocz itp.
Kazde z tych sprgéw musz obstugiwé przeszkoleni i posiadgy odpowiednie kwalifikacje pracownicy. Za
dostarczenie spgu w rejon wykonywanych prac odpowiada wg#nie Wykonawca. Podobnie, po zéakpeniu
robot, za odtransportowanie sghtz odpowiedzialny jest tylko Wykonawca.

Zastosowany spez powinien uzyskéakceptagj Inzyniera.

4, TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wagrania Ogdlne” pkt 5.

Rozwigzania zawarte w przedmiarze robot przewidegynie transport wodny wydobytego urobku np za
pomog holownika i barki lub szalandy. Wykonawca zobgeainy jest zapewditaki sposéb transportu, by nie
narusza ogoélnych zasad transportu wodnego. Przeladunektadanek i wytadunek by po stronie Wykonawcy.
Wykonawca zobowzany jest zapewdi wszystkie niezédne srodki dla stworzenia odpowiednich warunkow
transportu i pracy zwranej z transportemSrodki transportu powinny kiy sprawne technicznie i posiada
odpowiednie zezwolenie dopuszcza do pracy. Ludzie obstuguy te uradzenia winni by przeszkoleni i
posiadé odpowiednie kwalifikacje zawodowe. Podczas prowadz transportu wodnego oba®ilja przepisy
Zwigzane z poruszaniemegdo drogach wodnych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogblne wymagania wykonania rob6t podano w Specgfikaechnicznej ST 00.00. ,Wymagania Ogélne” pkt 5.

5.1. Warunki ogélne

Przy wykonywaniu prac natg przestrzegaprzepisow B.H.P. i p.po Wszyscy pracownicy wykonagy
prace musg by¢ przeszkoleni w zakresie bhp i higieny pracy zgednzajmowanym stanowiskiem i wykonyvgan
prag oraz posiadawazne badania lekarskie.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonania robot, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie, na
ktérym wykonywane s roboty, metody #yte przy wykonywaniu rob6t oraz za ich zgoéfh@ dokumentagj
projektovs, Specyfikaci Techniczg i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Roboty prowadzonechlg z ,wody", przy zastosowaniu sgtte ptywapgcego isrodkéw transportu wodnego.

Nalezy chront wszystkie urgdzenia i budowle itynierskie znajdujce sé w zas¢gu prowadzonych robét, kde
uszkodzenie lub zniszczenie naledpowiednio zabezpieczy zgtosit bezzwtocznie Wihicielowi i Inspektorowi
Nadzoru oraz dokoranaprawy lub pokrgjej koszty.

5.2. Warunki szczegotowe

Projektowany zakres prac pegtarskich obejmuje udeémienie czsci jeziora Crngtowo w czs$ci pokrytej
trzcinowiskami oraz oczyszczenie jeziora z zalggajh namutow.
W projekcie przyjto nas¢pujace technologie realizacji robo6t:
e wydobycie urobku kopatkna pontonie na barki lub szalandy, lub refulerearbarki wysoko poktadowe
lub szalandy, transport w miejsce wbudowani@ziadunek, rozplantowanie pod wodowiezionego
urobku.

e wydobycie gruntéw meted refulacyjry, przy pomocy refulerbw umieszczonych na jednostkac
ptywajacych.. Pulpa édzie transportowana &iieniowo rurocigami przymocowanymi do plywakow
utozonych na wodzie.

Wszystkie tereny czasowo z#g, po zakéczeniu prac, nafg przywrdct do stanu pierwotnego.
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5.3. Prace towarzysace
Do zada Wykonawcy naley:
a) Dla obszaru, na ktérym nadg wykona pogkbienie, Wykonawca powinien wykoéamtasny sonda

przedroboczy, w celu poréwnania go z somaa Inwestora. W celu fatwego poréwnywania obu plané
potozenie profilow sondzaowych i gstas¢ punktdw pomiarowych powinny byzblizone.

b) Zalecane jest, aby sondarzedroboczy wykonany zostat bezpminio przed planowanym rozpeciEem
prac.

C) Po wykonaniu prac poghiarskich Wykonawca wykona sonidpowykonawczy z rejonu wykonywanych
prac.

d) Po wykonaniu prac zwranych z zasypem Wykonawca wykona sangewykonawczy z rejonu

wykonywanych prac.

5.4. Ochronasrodowiska

Wykonawca w czasie prowadzenia rob6t ma obpek zn& i stosowa wszelkie przepisy dotygeze ochrony
srodowiska naturalnego, w tym:

a) materiaty pochodce z budowy naley gromadzt w wydzielonych do tego miejscach i zagospodatowa
sposéb bezpieczny déeodowiska.

b) starannie sprawdistan techniczny pracigych maszyn budowlanych i transportowych, by niéo by
wyciekéw ropopochodnych do rzeki.

) podejmowé wszelkie kroki majce na celu stosowanie¢sdo przepiséw i norm w zakresie ochrony
srodowiska.

d) unikat ucigzliwosci oddzialywania prowadzonych robét wynikeg¢j ze skaenia, hatasu lub innych

przyczyn powstatych w nagistwie sposobu dziatania na osoby lub widérspoteczyg i inna.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogoblne wymagania dotygze kontroli jakdci robét podano w Specyfikacji Technicznej 00.080Vymagania
Ogolne” pkt.6 .

6.1. Pomiary i badania
Pomiary i badania natg wykonywa w postaci sondowania dna przed i po wykonaniu t.obé

6.2. Zasady kontroli jakaci robét

Wykonane prace poddane zogtagstematycznej kontroli jakoi ich wykonania przez wyznaczonego Inspektora
nadzoru. Sposoéb i terminy kontroli przez inspektadzoru odnotowanetts w dzienniku budowy.

Kontrola jakaci robot pogébiarskich polega na sprawdzeniu tolerancji bagrésvan wykonania wykopow
wynoszcg tolerancja tylko ujemna -0,25m w dnie, a na skehpa0,10m.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robét podano w Specyfikacji TechnicZg€j00.00 ,Wymagania
Ogolne” pkt 9.

Obmiar rob6t polega na olteniu rzeczywistej iléci wykonanych wykopow.
W celu sporgdzenia obmiaru wykonanych rob6t pegarskich, tj. dla przeprowadzenia obliézezeczywicie
wykonanego wykopu natg pomierzy gicbokasci nowowytworzone, tj. gbokasci po catkowitym zakfaczeniu
wykonywania catéci lub czs$ci wykopu. Nasipnie na profile poprzeczne projektu wykopu agleanigé¢ wyniki
pomiaréw gébokasci, tj. narysowa kontury nowego profilu dna. Nalg obliczy¢ powierzchng¢ zawary miedzy
linig z pierwszego pomiaru przed wykonaniem robét gugtskich a ling dna po ich wykonaniu. Dla
prawidtowego obliczenia mas ziemnych rglenierzy¢ nowowytworzone ghbokasci w tych samych punktach co
przy pierwszym pomiarze. Wyniki pomiaréw najezapisywa& w dzienniku pomiaréw gbokdsci. Warunki
techniczne robo6t poghiarskich okrélaja najwicksze dopuszczalne przepienia lub niedobory gbokdsci, ktore
maozna uwzgédniat przy odbiorze robo6t. eli niedobdr rob6t migi sie w granicach tolerancji to roboty mogy¢
odebrane z odliczeniem abpsci robot nie wykonanych. W przypadku przggenia, zaptacie podlega tylko ta
czesé, ktora migci sie w granicach tolerancji wielléoi przegtbienia.

7.1. Jednostka obmiaru

Jednostkami obmiarowymi dla robét refulacyjnych jes
wykonanie wykopéw (refulacja) - 1301 metr szécienny)
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee odbioru robét podano w Specyfikacji Technicz8€j 00.00. ,Wymagania Ogoélne”
pkt 8..

Odbioru rob6t dokonuje kynier na podstawie zapisow w dzienniku budowy. Rphaznaje si za wykonane
zgodnie z dokumentagprojektows i Specyfikacy Techniczg po dokonaniu odbioru przezAyniera. Wykonawca
w tym celu dostarczy Inwestorowi wykonane przezdisiesondae gkbokaici dna, ktére zostanporéwnane z
sondaami kontrolnymi wykonanymi przez Inwestora, po zZgeniu przez Wykonawc zakaiczenia prac
pogkbiarskich lub zasypowych.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogodlne wymagania dotygeze ptatndci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00,8ymagania
Ogolne”. pkt 10.
Cena jednostkowa robét obejmuje:

a) transport sprgu na i z terenu wykonywania robot

b) wydobycie urobku ( namutéw) z miejsca spliggezy pomocy koparki na pontonie lub refulera

c) zaladunek na szalaatub barle,

d) transport wodny urobku do miejsca wbudowania,

e) wydobycie urobku z barki (lub wysypanie urobku alandy), zasyp wraz z rozplantowaniem
urobku.

f) wykonanie sondai gicbokasci dna w rejonie prowadzonych prac.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Ustawa z dnia 3 paziernika 2008 r. o udaginianiu informacji osrodowisku i jego ochronie, udziale
spoteczéstwa w ochronigrodowiska oraz o ocenach oddziatywaniasradowisko (Dz.U. Nr 199 z 2008
r., poz. 1227.)

- Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 16 kwietnia 2002 r w sprawie rgéaeoraz s¢zen substancji,
ktére powoduj, ze urobek jest zanieczyszczony (Dz. U. Nr 55 z 20@@z. 498).Rozposzizenie Ministra
Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 1 czerw®@®8 r. w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadé& morskie budowle hydrotechniczne i ich usytuowale.U. Nr 101 z 1998 r. poz.
645).

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Budownictwa z dnias?gcznia 2006 r. w sprawie trybu wydawania
zezwolé na usuwanie do morza urobku z pdugnia dna oraz na zatapianie w morzu odpadéwrinich
substancji (Dz. U. z 2006 r. Nr 22, poz. 166)

- Prawo wodne - ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. 3. U. z 2005 r. Nr 239 poz. 2019 zZzpdejszymi
Zmianami).
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