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SST-02.00 ROBOTY GEODEZYJINE | SONDAZOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznejveymagania dotycge wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z wykonywaniem pomiarow geodezyjnych i saadgch wykonywanych robét podstawowych na
ladzie i pod wod przy realizacji robét budowlanych wymienionychSir-00.00 ,Wymagania og6lne”, p. 1.1.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiga
prac wymienionych w punkcie 1.1.
Odstpstwa od wymaga podanych w niniejszej specyfikacji mpgnie¢ miejsce tylko w przypadkach prostych
robot o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istniggewna¢, ze podstawowe wymaganieedy spetnione przy
zastosowaniu metod wykonania wyni@jch z déwiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki bietoej.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t geodezyjnych i soodsch
zwigzanych z przebudayfalochronu polegajna:

- wykonywaniu pomiaréw geodezyjnych rgtie

- wykonywaniu pomiaréw sondawych ponkej zwierciadta wody

- wykonywaniu szkicow inwentaryzacyjnych

- wykonywaniu map i planéw songiawych

- ciggle przebywanie na budowie

- uzyskaniu zatwierdzemap i planéw sondawych.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1.0snowa geodezyjna pozioma - usystematyzowapigr punktow, ktérych wzajemne pdfnie na
powierzchni odniesienia, zostato olmme przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.2.0snowa geodezyjna wysékmwa - usystematyzowany zbior punktdéw, ktérych el@¢ w stosunku do
przyjetej powierzchni odniesienia, zostata cfoma przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3.0snowa realizacyjna -jest to osnowa geodez{gozioma i wysokiziowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz gegpej obstugi budowy i monta urzdzer i konstrukciji.
Osnowa ta powinna sty¢ do pomiardéw kontrolnych przemieszézeodksztalcé, a take w miae mozliwosci
pomiaréw powykonawczych.

1.4.4.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania @s\r punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.5.Roboty geodezyjne- pomiary ngdzle zgodnie z przepisami obegmijgcymi w budownictwie.
1.4.6.Roboty sondawe - pomiary wykonywane pod wad

Pozostate okrdenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi ,odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00.00 ,Wymagania og6ine”.
15 Ogolne wymagania dotyczce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za j&kowykonanych prac oraz za ich zgodaa@ Projektem wykonawczym,
Specyfikacy techniczi i poleceniami layniera Kontraktu. Ogélne wymagania dotyce wykonania rob6t podano
w Specyfikacji Technicznej ST 00.00. ,Wymagania logd. Wszystkie punkty gidwne i geednie wytyczone dila
W oparciu o istnigjcg osnovg sytuacyjno — wysokiiows.

2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatdbw podano w Specyfikacji Technicznejd®T100. ,Wymagania ogdlne” pkt
2.
2.1 Rodzaje materiatow.

Zastosowane przez Wykonagvanateriaty powinny zapewniastabilng¢ i trwalos¢ tymczasowych znakow
geodezyjnych natlizie i wodzie. Brak szczegélnych wymaga
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3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w Specyfikacji Technicznej ST 00.00.,Wgaaia Ogoélne”
pkt 3.

Do wykonania pomiaréw geodezyjnych Wykonawcgdzie stosowal powszechnie stosowany &prz
pomiarowy, a do pomiaréw sondavych motoréwk wyposaong w echosone

Sprzt pomiarowy musi b§ skonfigurowany z istniggg stach referencyj lub stacy ktérg Wykonawca
powinien przygotow& we wilasnym zakresie. Wykonawca musi uedpsi Zamawiagcemu i Ireynierowi
Kontraktu stosowany przez siebie na budowie kontputg program pomiaréw i obmiaru robét.

Sprzt i programy musz by¢ uzgodnione z liynierem Kontraktu. Ponadto Wykonawca winien zezivoli
na przebywanie na motoréwce sonolaej wskazanego przez dyniera kontraktu hydrografa i zapewnmu
odpowiednie warunki pracy — tak jak dla wtasnycagqmwnikow oraz dogp do sprztu pomiarowego.

Sprzt stosowany do odtwarzania trasy i punktow gtéwngokvinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru. W miejscach gdzie niedzie maliwe wykonanie sondal echosongl nalery stosowé sond
reczr, lub tat geodezyjn (ptytkie miejsca).

4.  TRANSPORT

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w Specyfikacji Technicznej @®I00. ,Wymagania
Ogodlne” pkt 4.
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne wymagania wykonania rob6t podano w Specgfikaechnicznej ST 00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.1 Ustalenia ogoélne

Prace pomiarowe powinny bywykonywane zgodnie z oboaviujacymi Instrukcjami GUGIK (Gtéwny
Urzad Geodezji i Kartografii). Wszystkie punkty tyczoreds w oparciu o istnigica osnove sytuacyjno —
wysokaciows.

Wspoéhrzdne i wysokéci punktdw osnowy realizacyjnejetla okreslone w takim samym ukladzie i poziomie
odniesienia jak istnigta osnowa pozioma i pionowa. Punkty te musy tak zlokalizowane, aby bezfednio z
nich istniata maliwo$¢ wytyczenia jeda z metod geodezyjnych wszystkich punktéw i osieeptdowywanego
toru wodnego. Stiba geodezyjna Wykonawcy dwa razy w czasie trwaal@t dokona pomiaru kontrolnego
osnowy realizacyjnej. Wyniki przekazanedp Inzynierowi Kontraktu. Prace pomiarowe powinny¢byykonane
przez osoby posiadgje odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonaw@onosi odpowiedzialdé za
nastpstwa niezgodniei wykonanych rob6t z DokumentacProjektowa, SpecyfikagjTechniczna oraz zmianami
wprowadzonymi w nich z odpowiednim wyprzedzenienzegr Irzyniera Kontraktu. Wykonawca powinien
sprawdzé czy rzdne terenu ok&tone w Dokumentacji Projektowep zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzizze rzeczywiste rmne terenu istotnie #fiig sie od rzdnych okrélonych w
Dokumentaciji Projektowej to powinien powiad@nhizyniera Kontraktu. Uksztattowanie terenu w takinoreg nie
powinno by zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera Kontraktu. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzzdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowegdnych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera Kontraktu zostanwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia
Inzyniera Kontraktu oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe. Wszystkie roboty
bazupjce na pomiarach Wykonawcy nie moby¢ rozpoczte wczéniej, jezeli wyniki pomiaréw nie zostan
zaakceptowane przezzyniera Kontraktu. Punkty gtéwne trasy i punktyspdnie osi trasy mugady¢ zaopatrzone
w oznaczenia okéajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznacze powinna by zaakceptowana przezzyniera Kontraktu. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrorg wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznafizev czasie trwania robét. Jeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamavwgeggo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich
odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzestiét, to zostan one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne pitawidtowej realizacji robét nalg do obowizkdw
Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i putiéw wysokasciowych

Punkty gtéwne powinny kyustabilizowane w sposéb trwaty, dag@ane do istnigcej osnowy sytuacyjno -
wysokdciowej. Maksymalna odlegéd migdzy reperami wzdiu trasy powinna wyno&i100 m. Repery robocze
naley zalazy¢é poza granicami rob6t. Jako repery roboczezmaowykorzystd punkty stale na stabilnych,
istniejacych budowlach, o ile brak takich punktéw, repespacze nalgy zatazy¢ w postaci stupkow betonowych
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lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonychnwncie w sposob wykluczgjy ich przemieszczanie. Repery
robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigtajwyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego rgdnej. Shiba geodezyjna i hydrograficzna powinna: ltp natychmiastowej dyspozycji przez caty
czas trwania budowy.

5.3 Wyznaczenie osi gtéwnej

Tyczenie osi naley wykona w oparciu 0 DokumentagjProjektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej. Osie powinny Wy wyznaczone w
punktach gtéwnych i w punktach gednich w takich odlegkeziach, by zapewnione byto prawidtowe wytyczenie
budowli w odniesieniu do Dokumentacji Projektow&jspotrzdne punktow osi naky wyznaczé z doktadnécia
do 1 cm w stosunku doganych okrélonych w Dokumentacji Projektowe;j.

5.4 Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Przekroje poprzeczne kontrolne powinny ¢bwykonane przed rozpogziem wykonywania robot
podstawowych sukcesywnie, zgodnie z Dokumentdejojektova na odcinkach rob6t projektowanych do
wykonania. Rzdne dna przekroju pod zwierciadiem wody aglevykona zgodnie z ,Warunkami technicznymi,
jakim powinny odpowiadamorskie budowle hydrotechniczne i ich usytuowadR#MTIGM z 1 06 1998 Dz.U NR
101.p0z.645) w stosunku d&SW, oraz dodatkowo w miejscach wskazanych przeygniera Kontraktu, jéi
wymagéa tego ledzie poprawna realizacja robét. Niezale przekroje naley wykonywa® dla poszczegélnych faz
robét podlegajcych odbiorowi lub obmiarowi. Rene géry przekrojow ok Dokumentacja Projektowa. Sgat
graficzry przekrojéw Wykonawca uzgodni zaynierem Kontraktu i uzyska zatwierdzenie.

55 Wytyczenie potd@enia obiektow inzynieryjnych
Dla kazdego z obiektéw izynieryjnych naley wyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
e wytyczenie osi obiektu,
e wytyczenie punktoéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, zgodnie z opisEnowy realizacyjnej
do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie naig okresli¢ z doktadnéciag do 1 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne wymagania dotygeze kontroli jakéci rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogolne” @kt

Kontrolg jakasci prac pomiarowych, zwranych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych naley
prowadzé wedtug ogolnych zasad oklenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK. oraz irsty przepiséw
zZwigzanych.
7. OBMIAR ROBOT
0Ogoblne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w ST 00.00. ,Wymagania ogjopkt 7.

7.1 Jednostka obmiaru

Jednostl obmiarowy jest km (kilometr).
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne wymagania dotygee odbioru robét podano w Specyfikacji TechnicAi€j00.00. ,Wymagania ogélne” pkt
8.

Odbiér robét zwjzanych z wyznaczeniem osi, przekrojow poprzecznyckednych, wspotrzdnych i

inwentaryzacji nagpuje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiarow dgyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktadayimierowi Kontraktu. Po zakiwzeniu robot Wykonawca przedip

mapy: geodezyp mag uzbrojenia, mapsondaows, zatwierdzone zgodnie z przepisami. Wykonanie grapie i

elektroniczne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne wymagania dotygze ptatndci robét podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.08/ymagania
Ogdlne” pkt.9.

10.

Pomiary geodezyjne nieg soptacane oddzielnie przez Zamaw@ggo. Wykonawca ujmie koszty robot
geodezyjnych i sondawych w kosztach ogélnych budowy.

Boo~NogRA~WNE

11.

12.

PRZEPISY ZWIAZANE

PN-83/B-02482 Fundamenty budowlanesNa¢ pali i fundamentow palowych.
Instrukcja techniczna 0-1 Ogo6lne zasady wykonywang geodezyjnych,
Instrukcja techniczna G-1 Geodezyjna osnowa pozi@hiGiK, 1978,

Instrukcja techniczna G-2 Wysad@mowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983 r.,
Instrukcja techniczna G-3 Geodezyjna obstuga inyeisEUGIK, Warszawa 1979 r.,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GJ&983 r.,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GiJ 1983 r.,

Instrukcja techniczna G-4 Pomiary sytuacyjne i vigsoiowe, GUGIK, 1979 .,
Prawo geodezyjne i kartograficzne.

. Rozporadzenie  Ministra  Transportu i  Gospodarki  Morskiej  wsprawie  warunkow

technicznych  jakim  powinny  odpowiatla morskie  budowle hydrotechniczne i ich
usytuowanie z dnia 1.06.1998r.

Rozporadzenie  Ministra  Gospodarki Morskiej z dnia 23 10 0@ w sprawie
warunkéw  technicznych aytkowania oraz  szczegGlowego  zakresu  kontroli  mioksk
budowli hydrotechnicznych.

Rozporadzenie Ministra Budownictwa i Gospodarki Przestregnw sprawie prac geodezyjnych w
budownictwie
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